Schéma bloc mBot

Supporter les composants —

uniquer av utilisateul
Communiquer avec I’utilisateur =

Détecter les obstacles —>

Permettre
aux éleves
de
découvrir
la
robotique

Suivre les lignes —{

Mesurer la lumiére —

Se déplacer sur un sol plat —>

Se signaler a I’utilisateur —

Exécuter le programme —>

Communiquer avec >
I’ordinateur

Communiquer avec un autre >
robot

Fournir I’énergie

Je suis a votre
service !

(destinées a
l'utilisateur)

>

(destinées aux autres
robots)
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(actions de l'utilisateur) .

(Autres robots)

(environnement)




