
Schéma bloc mBot

Supporter les composants

Communiquer avec l’utilisateur

Détecter les obstacles

Suivre les lignes

Mesurer la lumière

Se déplacer sur un sol plat

Se signaler à l’utilisateur

Exécuter le programme

Communiquer avec 
l’ordinateur

Communiquer avec un autre 
robot

Fournir l’énergie

Permettre 
aux élèves 

de 
découvrir 

la 
robotique


